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Zamanlayicilar (Timers)

« nC luzerindeki bir zamanlayicinin basitge bir sayict oldugunu
hatirlayiniz

* Kullandigimiz temel denklemler:

Genel:
zaman = sayici degeri x sayici saatinin periyodu
sayici degeri = zaman / sayici saatinin periyodu
PIC24 (Fqy-Instruction cycle frequency):
zaman = sayici degeri x zamanlayici_onbélicii / Fpy
sayici degderi = zaman x Foy / zamanlayici_onbolici



Periyod Saklayicisi

« Zamanlayict  periyodunu  tutan  saklayacinin  (PRx), TxIF
bayraginin olusmasini ayarlamak igin gerekli olan siireyi (zamaru)

kontrol ettigini hatirlayin (Zamanlayici yenileme siiresini kontrol
eder):

TxIF bayraginin olugma periyodu = (PRx + 1) * Onbéliicii / FCY

* Y milisaniyelik periyodik bir kesme olusturmak igin sunlari
yaptik:

PRx = msToU16Ticks( Y, getTimerPrescale(TXCONDits)) —
1;

» msToU16Ticks fonksiyonu, Y degerindeki milisaniyeyi elde etmek
icin gerekli olan zamanlayici period degerini bulmaktadir.



Input Capture (Giris Yakalama), Output Compare
(Cikis Karsilastirma) Modiilleri

* ‘Capture’ ve ‘Compare’ modiilleri, zamanla ilgili gérevler igin
‘timer2’ veya ‘timer3’ i kullanan gevre birimleridir

* ‘Compare’ modiili, belirli bir darbe genisligi ve periyodu olan
darbeler iretebilir

* ‘Capture’ modilii, darbe genisligini ve siiresini (gecen siire)
6lemek igin kullaniliv.



Output Compare Modliilii

Figure redrawn by author from Fig 13-1 1 found in the PIC24 FRM (DS70247A). Microchip Technology Inc.
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* Darbeler OCx pininde ivretilir. PIC24HJ32GP202, iki tane Cikis
Karsilastirma wmodiliine (OC1, OC2) sahiptir. OCxRS, OCxR
saklayicilari, Timer2 veya Timer3 degerlerini kargilagtirarak ¢ikig
pininin ne zaman etkilendigini kontrol eder.
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Output Compare Modlart
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Input Capture Modiilii

TMR2 TMR3

Figure redrawn by author from Fig 12-1 found in the PIC24HJ32GP202 16 16
datasheet (DS70289A). Microchip Technology Inc. ICTMR (ICXCON<7 );\ {/
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Zamanlayict degeri, bir olay wmeydana geldiginde donarnim
tarafindan ‘capture’ saklayicisina (ICx) aktarilir. ICx saklayicisi
gercekten 4 elemanli bir FIFO' dur. ‘capture’ olayi igin ICx pinini
kullarnn. 7



Capture Yaklagimi
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Yalnizca bir tane zamanlayici kullan

0x0000 - - aate

First
deltaB
Capture (A) e

falling edge

—
-
deltaA Second Capture (B)
PRx+1 rising edge

(b) Overflow case
TDelta = (#oflows — 1)* ticks per oflow
+ deltaA + deltaB
= (#oflows — 1) *(PRx+1) + (PRx+1 - A) + B

Timer2 ISR kullanarak Timer kesmelerinin sayisini takip edin ve uzun
darbe genisliklerini hesaplamak i¢in bunu hesaplamaya dahil edin.



HC-SRO4 kullanarak Capture Olayinin Test Edilmesi
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